AK-BUD Konrad Galant ul. Czecha 6 m.20
INZYNIERIA DROGOWA 42-224 Czestochowa

TECHNOLOGIA | OPIS ROBOT

NAZWA INWESTYCJI ~NAPRAWA NAWIERZCHNI DROG LESNYCH W
NADLESNICTWIE KLOBUCK W 2022r.”

LESNICTWA:
BARTKOWKA
LEMANSK
POPOW
REBIELICE
WAPIENNIK

REMONT NAWIERZCHNI WRAZ Z PROFILOWANIEM MECHANICZNYM:
Szerokos¢ drogi lesnej po naprawie: od 3,00m do 4,00m (patrz przedmiary robét)

Technologia rob6t remontowych:

- wyznaczenie przebiegu osi drogi lesnej

- wyprofilowanie istniejgcej nawierzchni drogi lesnej przy uzyciu sprzetu mechanicznego, koryto

szerokosci 3,00m-4,00m (patrz przedmiary robét)

- zageszczenie mechaniczne wyprofilowanego podtoza

- mechaniczne utozenie nawierzchni z kruszywa grubosci 15¢cm, na szerokosci 3,00m-4,00
*kruszywo dolomitowe lub wapienne C90/3 stabilizowane mechanicznie o uziarnieniu 0/63mm

- zageszczenie mechaniczne nawierzchni

REMONT PUNKTOWY KRUSZYWEM

Technologia rob6t remontowych:

- wizja lokalna w celu wyznaczenia ubytkow, nieréwnosci i zapadlisk w istniejgcych drogach lesnych

- uzupetnienie ubytkéw kruszywem tamanym
*kruszywo dolomitowe lub wapienne C90/3 stabilizowane mechanicznie o uziarnieniu 0/63mm,
0/31,5mm
lub 4/16mm — dobdr frakcji kruszywa nalezy dokonac¢ po wizji w terenie i ocenie rodzaju
ubytku oraz materiatu z ktérego zbudowana jest istniejgca droga lesna

- zageszczenie mechaniczne kruszywa

Wizji lokalnej nalezy dokonaé¢ z miejscowym Lesniczym oraz Inspektorem Nadzoru.

MODERNIZACJA ROWU

Technologia rob6t remontowych:

- wyznaczenie przebiegu istniejgcego rowu w terenie
- przegtebienie rowu

- regulacja i profilowanie mechaniczne skarp rowu



